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1. Wiasno sci interfejsu PROFIBUS DP

Sitownik wyposazony w modut Profibus DP mozna przytgczy¢ do
magistrali obiektowe;.

Interfejs obstuguje protokét PROFIBUS DP-VO0, DP-V1.

Zakres zmiennych przysytanych po magistrali obejmuje dane
sterownicze, pomiarowe, statusowe, czasowe | nastawy.
Sterowanie napedem odbywa sie poprzez wydawanie rozkazéw
otwoérz/zamknij lub docelowej wartosci potozenia napedu.
W ramach odczytywanych pomiaréw dostepne s3a: polozenie
organu wykonawczego, numer btedu lub ostrzezenia i stany
wytgcznikow krancowych. Interfejs PROFIBUS w czasie zasilania
sitownika z sieci trojfazowej zasilany jest z wewnetrznego
zasilacza

2. Podtaczenie magistrali

Przytagcze umozliwia podigczenie standardowych kabli Profibus
DP — RS485. W panelu przytgczeniowym mozliwe jest zatgczenie
terminatora koncowego.

Kable magistrali Profibus nalezy przytaczy¢ do modutu IWTO1
znajdujgcego sie wewngtrz obudowy wielowtyku.

Sposéb monta zu:

- wyjac wtyczke ze ztgcza Z3 modutu IWT

- zdjg¢ z kabla izolacje (zewnetrzng na dtugosci ok. 20mm, ekran
na diugosci. ok. 15 mm, izolacje przewodéw na dtugosci 3mm),
wygodnie jest postugiwac sie dedykowanymi narzedziami
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- podigczy¢ przewody pod zaciski, metalowe obejmy nalezy
mocno dokreci¢ aby uzyska¢ pewne potgczenie ekranu kabla
Zz modutem przytgczeniowym

- podigczy¢ przewody zasilania trojfazowego do wielowtyku

- podigczy¢ wtyczke do ztgcza Z3

- wsung¢ modut przytgczeniowy IWT w obudowe wielowtyku az do
wyczuwalnego oporu

- dokreci¢ nakretki dtawnic kablowych

- przykreci¢ wkiad wielowtyku

Widok poprawnie podigczonych kabli do modutu
przytaczeniowego.

Uwaga! Jesli naped jest ostatnim urzgdzeniem w segmencie
magistrali Profibus nalezy zalgczy¢ terminator. W module
przytagczeniowym IWT mozna zatgczy¢ terminator przekitadajgc
dwie zworki z pozycji OFF na ON.

3. Parametry transmisji

Sitownik obstuguje standardowe predkosci transmisji w sieci
Profibus DP do 1,5Mbit/s wigcznie.

Predkos¢

9,6 19,2 45,45 | 93,75 | 187,55 500 15
kb/s kb/s kb/s kb/s kb/s kb/s Mb/s

Max. dtugosé
segmentu
sieci [m]

1200 1200 1200 1200 1000 400 200

4. Konfiguracja sitownika

Konfiguracje  sitownika  przeprowadza sie za pomoca
programatora/pilota PGI-04.

Poprawna konfiguracja napedu sklada sie z dwoch etapow:
- etap 1; wybranie zrédta sygnatu sterujgcego w trybie pracy

zdalnej (automatycznej) dla magistrali profibus jest to ,PB” (patrz
SILOWNIKI REGULACYJNE INTELIGENTNE 2XI
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA p7.4.5) hasto
dostepu 1313

--PROGRAMOWANIE-- --PROGRAMOWANIE--
->POL ENG GER Sygnat steruj acy

Podaj hasto dost epu
Tryb analogowy (rA)

13 13 T Tryb tr6 Fgstawny
o Tryb PROFIBUS >(PB)
Zmied | ezyk-"O”
| C. S PO'[W_-"P" Zmle n- O Potw.-“P”

- etap 2; ustawienie adresu sitownika, hasto dostepu 1414. Nalezy
wybraé¢ opcje ,Fieldbus” a nastepnie ustawi¢ i zatwierdzi¢ adres.
W skali jednej sieci Profibus, kazde urzgdzenie czy naped
powinno mie¢ swoj niepowtarzalny adres. Nieprzestrzeganie tego
warunku moze doprowadzi¢ do btedow magistrali i braku
mozliwosci sterowania napedem.

--PROGRAMOWANIE-- -= PROFIBUS DP =-
->POL ENG GER -=Ustaw. dodatkowe=-
Podaj hasto dost epu Martwa strefa Adres: 17
Fieldbus >
1414 Blokady momentu Zapisz
o Regulator PI Anuluj
Zmiea | ezyk-"O” Ekran reg. Pl ‘7 + -Zmie A
Inc. -"+"  Potw.-"P” Powrot ‘P’ -Potw. ‘O’-Omi

n

Adres napedu wyswietlany jest na ekranie gtéwnym.

0 50 10‘0%
|

532%

Adres= 17 Iwe=12.13mA
ZDALNE

5. Sterowanie sitownikiem

a) Za pomoca rozkazow
Sterowanie odbywa sie za pomocg dwoch rozkazow-bitdw,
rozkaz OTWORZ i rozkaz ZAMKNIJ. Funkcjonalnie jest to
odpowiednik sterowania tréjstawnego bez podtrzymania
(dwuprzewodowego)

b) Za pomocg wartosci zadanej
Sitownik bedzie pozycjonowat zawor do wartosci zadanej
wyrazonej w miliamperach lub procentach.

Przetgczanie pomiedzy powyzszymi trybami sterowania dokonuje
sie ustawiajgc odpowiedni bit.




DTR

Zatgcznik nr 3

]

INEG

6. Odczyt danych z nap edu
a)
b)
c)
d)

e) Liczba cykili

f) Temperatura
Nastawy napedu (moment znamionowy dla kierunku otworz
sposOb ograniczenia ruchu w kierunku otworz

9)
i zamknij,

Potwierdzenie bitow sterujgcych/rozkazow
Potwierdzenie wartosci zadanej potozenia
Pomiar potozenia zaworu

Pomiar wychylenia uktadu momentowego

i zamknij, nieczutosc)

h)

Kody btedéw i komunikaty diagnostyczne

i) Bufor zdarzen

7. Tabela zmiennych input/output

Zestaw sygnatow we/wy

Sterowanie

Byte 1

Rozkaz OTWORZ

Rozkaz ZAMKNIJ

Rozkaz STOP

Sterowanie setpoint(1)

Sterowanie Miejscowe

Sterowanie Zdalne

Potwierdzenie btedu

Byte 2

—lTiNlo|o|sw(Nk|o

Byte 3

Polozenie zadane 0,0-100,0%
(liczba od 0 do 1000)

Byte 4

Zarezerwowane

Odzewy

Byte 1

Potwierdzenie sterowan

Wyt drogowy OTWORZ

Wyt drogowy ZAMKNIJ

Wyt. momentowy OTWORZ

Wyt. momentowy ZAMKNIJ

Byte 2

PO

PZ

GE

Z

Ruch w kierunku OTWORZ

Byte 3

Ruch w kierunku ZAMKNIJ
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Byte 4 H Potozenie zaworu 0,0-100,0%
Byte 5 L (liczba od 0 do 1000)

Byte 6 0-7 | Kod btedu

Byte 7 0-7 |rezerwa

Byte 8 0-7 |rezerwa

Byte 9 H1

gﬁg ﬁ E Licznik Cykii

Byte 12 L1




